附件：

2025年度安徽省先进检测与智能感知重点实验室开放基金
拟立项名单

	序号
	项目名称
	项目类别
	申请人
	依托单位

	1
	低功耗可重构无人机系统设计及跨域目标检测算法研究
	重点项目
	王维
	中山大学

	2
	矿山自主无人卡车路径规划智能算法研究
	重点项目
	王雷
	安徽工程大学

	3
	电动客车轮边永磁直驱传动系统扭振预测及稳定控制研究
	重点项目
	鞠锦勇
	安徽工程大学

	4
	面向低空经济的UAV-ISAC系统关键技术研究
	重点项目
	李云飞
	安徽工程大学

	5
	新能源汽车用高速电机高可靠性磁悬浮轴承系统与控制技术研究
	重点项目
	吴梦瑶
	安徽工程大学

	6
	基于无人机多光谱成像的复合绝缘子老化评估与缺陷检测关键技术研究
	重点项目
	胡锋
	安徽理工大学

	7
	无稀土励磁电机自适应换相驱动控制技术研究
	重点项目
	于立
	南京航空航天大学

	8
	复杂环境下的下肢康复机器人多模态感知与人体步态建模研究
	重点项目
	李家宝
	安徽工程大学

	9
	复杂动态环境下人形机器人感知
	重点项目
	万国扬
	安徽工程大学

	10
	数据驱动的深部煤岩太赫兹智能识别机器人关键技术研究
	重点项目
	刘厚励
	安徽工程大学

	11
	面向低空场景的图像视觉质量提升方法研究
	一般项目
	胡耀聪
	安徽工程大学

	12
	仿信鸽智能的自主导航技术研究
	一般项目
	袁洋
	北京航空航天大学

	13
	多模态智能感知驱动的植保无人机精准施药关键技术研究
	一般项目
	徐可
	安徽工程大学

	14
	数字孪生驱动的复杂环境下电车驱动电机可靠性评估与寿命预测研究
	一般项目
	王朝阁
	上海海事大学

	15
	多模态融合的机器人交互理解与个性化反馈
	一般项目
	宋启亚
	湖南师范大学

	16
	基于深度学习增强的多模态传感数据融合机器人极端环境感知研究
	一般项目
	韩立国
	阜阳师范大学

	17
	具身智能驱动的电网无人机智能感知与协同巡检关键技术研究
	一般项目
	魏新园
	安徽工业大学

	18
	面向农业智能应用的低功耗可重构无人机智能感知与控制研究
	一般项目
	许刚
	安徽工程大学

	19
	低能见度条件下的机器视觉成像退化机制建模及其质量评价方法研究
	一般项目
	史晨阳
	安徽工程大学

	20
	面向低空经济的随机马氏切换时滞系统间歇采样控制及UAV的应用
	一般项目
	丁奎
	安徽工程大学

	21
	面向低空经济的农业无人机仿生物启发式智能自主控制
	学生项目
	倪正浩
	北京航空航天大学

	22
	面向人形机器人的防护-传感多功能仿生结构力电耦合机理与优化研究
	学生项目
	丁云祺
	安徽工程大学

	23
	基于滑模变结构的永磁同步电机预测控制研究
	学生项目
	周国徐
	安徽工程大学

	24
	基于A*和动态窗口融合算法的自动驾驶汽车导航路径规划研究
	学生项目
	辛凯
	安徽工程大学

	25
	农业无人机路径规划智能算法与优化策略研究
	学生项目
	王紫益
	安徽工程大学

	26
	永磁同步电机全速域无位置传感器控制策略研究
	学生项目
	孙玉达
	安徽工程大学

	27
	电动汽车用永磁同步电机无位置传感器控制建模与仿真研究
	学生项目
	吴伟健
	安徽工程大学

	28
	高效高功率密度无轭分段轴向磁场永磁轮毂电机分析及优化
	学生项目
	丰佳宇
	安徽工程大学

	29
	复杂场景机器人视觉与抓取系统
	学生项目
	朱佳炳
	安徽工程大学


